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Time schedule (Total: 25 weeks) 
  

 Study related work  [**] 

 Design, implement, and test algorithm to determine absolute orientation  [*] 

 Design, implement, and test algorithm to determine movement‐speed   [**] 

 Adapt the SLAM algorithm to the observations of smartphones  [***] 

 Program a cool demo application  [**] 

 Evaluate the localization system  [*] 

 Write the report  [**] 
 

 
The Students’ Duties 
 
 One meeting per week with the advisers. 

 Regular check‐ins of the progress using the Subversion system 

 One intermediate presentation (15 min). 

 One final presentation (15 min). 

 A final report (15 to 40 pages, English or German), presenting work and results.  

 Two copies of the report (each containing a CD with relevant code, etc.) should be handed 
in in the end.  

 

 
General 
 
 Independent working is expected 

 A possibility to work in the ETZ is provided. It is also possible to work at home 
 
Contacts/Advisers 
 
1. Welten Samuel: welten@tik.ee.ethz.ch, ETZ G61.4, phone 044 632 70 05 
2. Roger Wattenhofer: wattenhofer@tik.ee.ethz.ch, ETZ G63, phone 044 632 63 12 
 
 


